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3. Modo de proteccion inalambrica

Generara Pitara
/ 3 ciclos 2 veces El motor se encuentra en modo
Hjj —p H]j —p de proteccion inalambrica
Presiona el botén
del cabezal durante Suelte P1

6 segundos

Nota: después de ingresar al modo de proteccion inalambrica, el control no puede controlar el motor y
la funcion de recepcion inalambrica se puede restaurar presionando el boton P1.

4. Cambiar sentido de giro

Generard Pitara
i 3 ciclos 3 veces
H 2 ) j ? —) Cambio de
Presiona el botén
del cabezal durante Suelte P1

10 segundos
Nota: Después del éxito de la inversion, conserve todos los ajustes originales del motor.

5. Restaurar motor a modo fébrica

Generara Pitara
- 4 ciclog 4 veces "
E 1§ —) j ! w—p El motor se restauro
a modo de fabrica.
Presiona el botén
del cabezal durante Suelte P1

14 segundos

Nota: Después de restablecer el motor a modo fabrica, se eliminaran todos los ajustes y controles
remotos.

Fallas y soluciones

NUMERO FALLA CAUSA

SOLUCION DE PROBLEMA

a, Poner a cargar el motor.
b, Vincular nuevamente el control con el motor.

a, La bateria no esté cargada.
b, El control no esta vinculado.

El motor no entra . . . . . .
1 . ; ¢, Si presiona el boton P1 por un tiempo prolongado sin ¢, Pongase en contacto con el vendedor.
en funcionamiento » ; i
reaccion, la carga es baja o la placa presenta algin
dafio.

NOTAS DE SEGURIDAD

1 Este aparato puede ser usado por nifios a partir de 8 afios, personas con discapacidad fisica, sensoriales 0 mentales y personas sin experiencia si han
sido supervisados 0 ensefiados sobre el uso del aparato de una manera segura y estan conscientes de los riesgos que implica.

2 Los nifios no deben jugar con el aparato.

3 La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben ser realizados por nifios sin supervision.

4 Si el cable de alimentacion eléctrica esta dafiado, sélo debera ser reemplazado por el fabricante, agente de servicio o personal calificado y autorizado,
con la finalidad de no poner en riesgo su integridad.

5 ADVERTENCIA: se debe asegurar que el motor esté desconectado de su fuente de alimentacion eléctrica durante la limpieza, el mantenimiento y
cuando sea necesario el reemplazo de alguna de sus partes.

6 Las instrucciones deberan indicar que el nivel de presion sonora de la emision equilibrada/ponderada A de la unidad es igual o inferior a 70 dB(A),
por ejemplo escribiendo LpA < 70 dB(A).

7 Lamasay la dimension de la parte accionada sera compatible con el par de arranque y el tiempo de operacion nominal.

8 El tipo de parte accionada para la que la unidad (disco) esta disefiada.

9 ADVERTENCIA. INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES.

Es importante para la seguridad de las personas el seguir estas instrucciones. Conserve las instrucciones.

10 No dejar que los nifios jueguen con controles fijos. Mantenga el control remoto lejos del alcance de los nifios.

11 Examine continuamente la instalacion por cualquier desequilibrio o sefiales de desgaste o dafio de los cables y puertos. No los use si requieren
ajustes o reparaciones.

13 ADVERTENCIA. Instrucciones de seguridad importantes. Siga todas las instrucciones, ya que la instalacién incorrecta puede ocasionar lesiones
graves.

14 Antes de instalar la unidad, quite cualquier cable innecesario e inhabilite cualquier equipo que no necesite para operar con energia.
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Motore Tubolare

Especificaciones motor tubular

DM35LE-3/28
DM35LE-10/9

 Introduccion del producto |

A Un motor puede almacenar maximo 10 canales, si alin necesita agregar nuevos
canales, se repetira el Gltimo canal cubierto.

Caracteristicas técnicas:

o Limite electrénico e Cambio de sentido

 Proteccion de puesto e Receptor incorporado

® Jog & Tilt e Punto preferido

 Boton de programacion e Restaurar configuracién a modo fabrica.
o Corriente directa e Memoria de programacion

 Bateria de litio incorporada e Silencioso

 Cargador solar

Trabaja en temperaturas
que oscilan entre 55° y -10°C

Caracteristicas técnicas.

Type DM35LE

Torque (N.m) 3N.m 10N.m
Velocidad(RPM) 28RPM 9RPM
Corriente(A) 2.2A 2.2A
Voltaje(V) 12V 12v
Egegﬁfi's‘%ﬁ(MHZ) 433.925MHz 433.925MHz
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[Instalaci(')n del motor J

1. El tubo de enrolle debe estar correctamente ajustado con la Crown y el Drive Adapter. e
2. Elige la Crown y el Drive Adapter basandote en el tubo de enrolle.
Tubo de enrolle
o K Tubo de enrolle S 4
o
= Tail insert bracket
[
o ® ‘
o [] Il l\\"
Stroke support

[ Instrucciones de carga]

(2]

(2) Drive Adapter El motor tiene una bateria incorporada, para recargar el motor utilice el
cargador DC1653 (Motor de 3,0 Nm). También puede cargar su motor con
paneles solares DC1289A (B / C); cuando la bateria esta baja, conecte el
® Circlp 9 @ Crown cargador, la luz del cargador muestra una luz roja. Las baterias estan
@) - llenas cuando la luz roja cambia a verde.

\.

.(\\

Antena

Cargador.
Antena

k, @

Panel solar

LTI

[ Notas de operacion ]

A Antes de poner en funcionamiento el motor es importante leer las siguientes notas de precaucion:

1. Antes de usarlo por primera vez, carguelo, asegurese de haberlo cargarlo completamente antes de usarlo.
2. No opere el motor con alarma de bateria baja.

(DEI motor dejara de operar cuando el suministro de voltaje sea menor a 6.5 V y volvera a operar cuando el voltaje supere los 7.5 V.

(2)Cuando la potencia de voltaje es menor a 10V, el motor trabajara continuamente, la alarma pitara 10 veces, es sefial que el motor debe cargarse.
3. Operacion:

(DEI boton emitira un intervalo valido de 10 segundos, éste desaparecera después de 10 segundos.

(2EI motor iniciara un sonido para alertar, por favor realice el paso siguiente después de la alerta.
4. Establezca la posicion limite:

(DEI limite superior e inferior no pueden ser configurados en la misma posicion.

(2)Con la configuracion limite apagada dirijase a la funcion de almacenamiento.

(Ingrese el codigo asociado, 2 minutos después saldra automaticamente de la configuracion de limites.

(DRestaure a configuracion de fabrica para borrar todas las configuraciones.
5. Cuando el motor esta funcionando sin ser operado, el tiempo limite para su uso es de 6 minutos después de esto se detendra automaticamente.
6. Si la transmision se pierde por favor configtrelo nuevamente.

[Especificacién de botones]

Boton de
cabezal (P1)

~ ——Subir
- - ——Stp =
.~ . Bajar
Boton P2 @ —ta ®

[5 Ajuste de la posicion limite superior/inferior ]

1 Vincular control | P2—P2—Subir

Si necesita invertir el sentido de giro del motor controlado por el emisor, ejecute la configuracion de
direccion inversa.

Posicione la persiana hasta el limite superior / inferior para realizar las siguientes operaciones.

o Ajustar la posicion
Pitard 4 vez
fard 4 ve del nuevo limite Pitara 5 veces

Generara 1 Ciclo o
Generara 1 Ciclo

Generara 1 ciclo Generaré 1 ciclo Pitard x 6 veces Entrasts superiornferior Has ajustado
Pitard 1 vez Pitard 1 vez Pitara 1 vez Pitara 1vez  Generara un Ciclo x1 wmmp alajuste de —p -_) (=) —) o limites
fimite Presiona Stop superior e inferior
—)- Eﬂj - @ — @ —) — Presiona Subir y Bajar Presiona 5 veces
Preslona el botén Soltar P1 Presiona P2 Presiona P2 Presiona al mismo tiempo Subir 6 Bajar 6 Manten presionado
del cabezal 2s Subir X 5 Segundos x3 segundos

Nota: después de que el ajuste exacto se haya ajustado correctamente, la posicion de punto preferido
original se eliminara automaticamente. Si el ajuste exacto no tiene éxito, se seguiran aplicando los
limites originales.

6 Crear copia de control
Pitard 4 veces

Generara 1 Ciclo Opcion 1

5 c 16 de Paso 1 CONTROL ORIGINAL
Q ) de limites superior e inferior.

[ 2 Entrar a la configuracion de limite ]

1, Entrar a la programacion de limites

Pitard 1 vez Pitara 1 vez
Generaré 1 Ciclo Generaré 1 Ciclo

Paso 2 CONTROL COPIA
@) - -

i Pitara 1 vez Pitard 1 vez Generara 1 Ciclo
Presiona P2 Prsel?\;:\a Presiona P2 Generara 1 Ciclo Generard 1 Ciclo Pitara 7 veces
. . . . . . . . P2) P2 — @
Nota: en el proceso de funcionamiento del motor hacia arriba o hacia abajo, presione el boton de e + Qe presi ng —
configuracion del control, el motor ingresard al estado de operacidn, puede establecer con precision Presione P2 Presione P2 resione

Nota: el control original @, es el control previamente vinculado, mientras que el control copia
aun no se vincula.

la posicion limite, presione el boton de configuracion nuevamente para salir del modo escalonado.

2, Programacion de limite superior Opcion 2
Pitaré x 5 veces Paso 1. Motor

Generara un Ciclo x1
—p t ey (=) e () —p

Paso 2. CONTROL COPIA

Generaré 1 Ciclo Pitara1 vez o Generara un Ciclo
Pitara 7 veces
Presione : Presione Presione —) mj —) * —)
SUBIR La persiana STOPencel limite  STOP x 5 veces 6 Presiona el botén e
comenzard a subir superior deseado  mantener presionado del cabezal durante Soltar Presione Subir y Bajar
X3 segundos 2 segundos al mismo tiempo

en el control copia.

Nota: si el control @ no coincide con el cédigo, es necesario agregar el control; después de agregar
exitosamente el control, se conservaran todas las configuraciones originales del motor.

3, Programacion de limite inferior )
Pitard 5 veces

—) Generara 1 Ciclo
L - (=) = (=) —p

Presione = 7 Cancelar limite
BAJAR La persiana. Presione STOP Presione
comenzara a bajar en el limite inferior STOP x 5 veces 6 _ i -
d deseado mantener presionado Pltarav1 vez Pltara'1 vez Pitara 4 veces
X3 segundos Generara 1 Ciclo Generara 1 Ciclo Generara 1 Ciclo
Nota: el motor se apagara, luego volvera a encender, el motor saldra del modo de configuracion de Presione Presione Presione

limite; la configuracién de limite inconclusa se saldra desde el modo de configuracion de la posicion P2 Bajar P2

limite, si la configuracion anterior tiene limite, contintie usando el limite anterior.
8 Borrar controles

1. Eliminar un control

[3 Programacion de punto preferido ]

1, Crear punto preferido

Después de ajustar los limites superior e inferior, puede programar una posicion intermedia Pitara 1 vez Pitara 1 vez Generaré un Ciclo
Generara 1 Ciclo Generara 1 Ciclo Pitara 5 veces

Q"= R R,

Presione P2 Presione P2 Presione P2
(Control original) (Control original) (Control copia)

Generaré un Ciclo
Pitara 3 veces

Pitard 1 vez Pitara 1 vez
lj Generaré 1 Ciclo Generaré 1 Ciclo

- () -y (=) o (=)
. Presione Presione
Posiconarenelimite " op " STOP STOP
intermedio deseado.

Nota: @@ son los cadigos de los controles, este método solo puede eliminar el control @,
no el control @

Nota: modo de movimiento continuo, mantenga pulsado el botdn de stop, la cortina corre directamente

desde la posicion actual hacia el punto preferido de parada (aplica a persianas); Modo Jog-move, 2. Eliminar todos los controles p2->stop—>p2

mantenga pulsado el botdn de stop, el motor ird primero hasta la posicion del limite inferior, luego hacia Pitara 1 vez Pitaré 1 vez Generaré un Ciclo
la posicion de punto preferido (aplica para las persianas venecianas). Generaré 1 Ciclo Generara 1 Ciclo Pitard 5 veces
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 @ -, = - @

2, Borar punto preferido

Presione P2 Presione STOP Presione P2
Pitard 1 vez Pitard 1 vez Generaré un Ciclo
Generaré 1 Ciclo Generaré 1 Ciclo Pitara 3 veces
P2 - (=) - (=) —p

. Presione Presione
P
o STOP STOP

Nota: después del éxito de eliminar el control puede conservar todos los ajustes del motor original.

[Funciones del boton P1 - Motor ]

1. Operacion boton P1

Bj s E| Motor comenzard a subir / parard / comenzaré a bajar.

Presionar 1 vez
botén P1 del cabezal

[4 Ajuste de movimiento continuo / movimiento Jog ]

Pitara 1 vez Pitara 1 vez Pitara 2 veces
Generaré 1 Ciclo Generaré 1 Ciclo Generaré 1 Ciclo

P2 - (~) - () SN Activacién Jog-move /
Q modo de movimiento continuo
Presiona P2 Presiona Presiona

Subir Bajar

Nota: esta operacion debe realizarse cuando se han programado los limites.

2. Configurar o agregar control
Generara 1 Ciclo Generaré 1 Ciclo
Nota: repita esta operacion para cancelar la funcién Jog-move; en el modo Jog-move, presione Bj —p Eﬂ:?
brevemente el botdn arriba / abajo 2s para liberar, el motor se movera Jog-move para ejecutar; si Presione P1 Suelte P1
presiona durante més de 2s, el motor funcionara continuamente. X2 Segundos

Enter setting up state
Repeat setting up operation



