
Nota: Después de restablecer el motor a modo fábrica, se eliminarán todos los ajustes y controles 
remotos.

5. Restaurar motor a modo fábrica 

Suelte P1

Generará
4 ciclos

Pitará
4 veces

Presiona el botón
del cabezal durante

14 segundos

El motor se restauró
a modo de fábrica.

3. Modo de protección inalámbrica
Generará
3 ciclos

Pitará
2 veces

Suelte P1
Presiona el botón

del cabezal durante
6 segundos

El motor se encuentra en modo 
de protección inalámbrica

Nota: Después del éxito de la inversión, conserve todos los ajustes originales del motor.

4. Cambiar sentido de giro
Generará
3 ciclos

Pitará
3 veces

Suelte P1
Presiona el botón

del cabezal durante
10 segundos

Cambio de
sentido exitoso.

Fallas y soluciones

1 Este aparato puede ser usado por niños a partir de 8 años, personas con discapacidad física, sensoriales o mentales y personas sin experiencia si han 
sido supervisados o enseñados sobre el uso del aparato de una manera segura y están conscientes de los riesgos que implica.

2  Los niños no deben jugar con el aparato. 
3  La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben ser realizados por niños sin supervisión. 
4 Si el cable de alimentación eléctrica está dañado, sólo deberá ser reemplazado por el fabricante, agente de servicio o personal cali�cado y autorizado, 

con la �nalidad de no poner en riesgo su integridad.
5  ADVERTENCIA: se debe asegurar que el motor esté desconectado de su fuente de alimentación eléctrica durante la limpieza, el mantenimiento y 

cuando sea necesario el reemplazo de alguna de sus partes.
6  Las instrucciones deberán indicar que el nivel de presión sonora de la emisión equilibrada/ponderada  A  de la unidad es igual o inferior a 70 dB(A), 

por ejemplo escribiendo LpA ≤ 70 dB(A).
7  La masa y la dimensión de la parte accionada será compatible con el par de arranque y el tiempo de operación nominal. 
8  El tipo de parte accionada para la que la unidad (disco) está diseñada.
9  ADVERTENCIA. INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES.
Es importante  para la seguridad de las personas el seguir estas instrucciones. Conserve las instrucciones.
10  No dejar  que los niños jueguen con controles �jos. Mantenga el control remoto lejos del alcance de los niños.
11 Examine continuamente la instalación por cualquier desequilibrio o señales de desgaste o daño de los cables y puertos. No los use si requieren  

ajustes o reparaciones.
13 ADVERTENCIA. Instrucciones de seguridad importantes. Siga todas las instrucciones, ya que la instalación incorrecta puede ocasionar lesiones 

graves.
14  Antes de instalar la unidad, quite cualquier cable innecesario e inhabilite cualquier equipo que no necesite para operar con energía.

Introducción del producto

Un motor puede almacenar máximo 10 canales, si aún necesita agregar nuevos
canales, se repetirá el último canal cubierto.

Características técnicas:

• Cambio de sentido 
• Receptor incorporado
• Punto preferido
• Restaurar con�guración a modo fábrica.
• Memoria de programación
• Silencioso

• Límite electrónico
• Protección de puesto
• Jog & Tilt
• Botón de programación
• Corriente directa
• Batería de litio incorporada
• Cargador solar

Características técnicas. 

DM35LE    Type

Torque (N.m)

Voltaje(V)

Corriente(A)

Frecuencia
de emisión(MHz)

Velocidad(RPM)

3N.m

12V

433.925MHz

28RPM

2.2A

10N.m

12V

433.925MHz

9RPM

2.2A

-10

55

Trabaja en temperaturas 
que oscilan entre 55° y -10°C

Instructivo Motor Tubular DM35LEInstructivo Motor Tubular DM35LE

DM35LE-3/28
 DM35LE-10/9

Especificaciones motor tubular

Nota: después de ingresar al modo de protección inalámbrica, el control no puede controlar el motor y 
la función de recepción inalámbrica se puede restaurar presionando el botón P1.

NOTAS DE SEGURIDAD

NÚMERO

1

FALLA CAUSA SOLUCIÓN DE PROBLEMA

El motor no entra
en funcionamiento

a, La batería no está cargada.
b, El control no está vinculado.
c, Si presiona el botón P1 por un tiempo prolongado sin 

reacción, la carga es baja o la placa presenta algún 
daño.

a, Poner a cargar el motor.
b, Vincular nuevamente el control con el motor.
c, Póngase en contacto con el vendedor.



Especi�cación de botones

Botón de
cabezal (P1)

Subir
Stop
Bajar

P2

M

P2

Lithium Cell
3V

Botón P2 P2 2. Con�gurar o agregar control

Enter setting up state
Repeat setting up operation

Presione P1
x2 Segundos

Suelte P1

Generará 1 Ciclo Generará 1 Ciclo

Posicione la persiana hasta el límite superior / inferior para realizar las siguientes operaciones.

Presiona Stop 
5 veces

ó Manten presionado
x3 segundos

Entraste
al ajuste de

limite
+

Ajustar la posición
del nuevo limite
superior/inferior

or

Nota: después de que el ajuste exacto se haya ajustado correctamente, la posición de punto preferido 
original se eliminará automáticamente. Si el ajuste exacto no tiene éxito, se seguirán aplicando los 
límites originales.

Has ajustado
los limites

superior e inferior 

5 Ajuste de la posición límite superior/inferior

Presiona Subir y Bajar
al mismo tiempo

x 5 Segundos

Presiona
Subir ó Bajar

Pitará 4 vez
Generará 1 Ciclo Pitará 5 veces

Generará 1 Ciclo

P2 P2

 P2→P2→Subir1  Vincular control

Si necesita invertir el sentido de giro del motor controlado por el emisor, ejecute la con�guración de 
dirección inversa.

Presiona el botón
del cabezal 2s

Soltar P1 Presiona P2 Presiona P2 Presiona
Subir

Pitará x 6 veces
Generará un Ciclo x1

Generará 1 ciclo
Pitará 1 vez

Generará 1 ciclo
Pitará 1 vezPitará 1 vez Pitará 1 vez

Vinculación
exitosa

Nota: repita esta operación para cancelar la función Jog-move; en el modo Jog-move, presione 
brevemente el botón arriba / abajo 2s para liberar, el motor se moverá Jog-move para ejecutar; si 
presiona durante más de 2s, el motor funcionará continuamente.

4  Ajuste de movimiento continuo / movimiento Jog

Activación Jog-move /
modo de movimiento continuo

P2

Presiona P2 Presiona
Bajar

Presiona
Subir

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 2 veces
Generará 1 Ciclo 

7  Cancelar límite

P2 P2

Presione
P2

Presione
P2

Presione
Bajar

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 4 veces
Generará 1 Ciclo

Listo,
límite cancelado

Nota: el control original     , es el control previamente vinculado, mientras que el control copia     ,
aun no se vincula.

6  Crear copia de control

Opción  1

Presione P2 Presione P2 Presione P2

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Generará 1 Ciclo
Pitará 7 veces

Control copiado
exitosamente

P2 P2 P2

Paso 1 CONTROL ORIGINAL

+

Control copiado
exitosamente

Paso 2 CONTROL COPIA

+

SoltarPresiona el botón
del cabezal durante

2 segundos
Presione Subir y Bajar

al mismo tiempo
en el control copia.

Generará 1 Ciclo Pitara1 vez Generará un Ciclo
Pitará 7 veces

Opción  2
Paso 1. Motor Paso 2. CONTROL COPIA

Funciones del boton P1 - Motor

1. Operación boton P1

Presionar 1 vez
botón P1 del cabezal

El Motor comenzará a subir / parará / comenzará a bajar.

Nota: esta operación debe realizarse cuando se han programado los límites.

P2 P2 P2

8  Borrar controles

1. Eliminar un control

Nota:            son los códigos de los controles, este método solo puede eliminar el control      ,
no el control

Se ha borrado
sólo el control copia

Presione P2
(Control original)

Presione P2
(Control original)

Presione P2
(Control copia)

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Generará un Ciclo
Pitará 5 veces

2. Eliminar todos los controles P2→Stop→P2

P2 P2

Nota: después del éxito de eliminar el control puede conservar todos los ajustes del motor original.

Presione P2 Presione P2Presione STOP

Programación de todos 
los controles borrada

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Generará un Ciclo
Pitará 5 veces

P2 P2

1, Entrar a la programación de límites

2  Entrar a la con�guración de límite

Presiona P2 Presiona P2Presiona
Subir

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 4 veces
Generará 1 Ciclo 

Nota: en el proceso de funcionamiento del motor hacia arriba o hacia abajo, presione el botón de 
con�guración del control, el motor ingresará al estado de operación, puede establecer con precisión 
la posición límite, presione el botón de con�guración nuevamente para salir del modo escalonado.

2, Programación de límite superior

3, Programación de límite inferior

Presione
SUBIR

Presione
STOP en el límite
superior deseado

La persiana
comenzará a subir

Presione
STOP x 5 veces ó

mantener presionado
x3 segundos

Pitará x 5 veces
Generará un Ciclo x1

Límite superior
establecido

La persiana
comenzará a bajar

Presione
BAJAR Presione STOP

en el límite inferior
deseado

Presione
STOP x 5 veces ó

mantener presionado
x3 segundos

Límite inferior
establecido

Pitará 5 veces
Generará 1 Ciclo

3  Programación de punto preferido

1, Crear punto preferido

Nota: modo de movimiento continuo, mantenga pulsado el botón de stop, la cortina corre directamente 
desde la posición actual hacia el punto preferido de parada (aplica a persianas); Modo Jog-move, 
mantenga pulsado el botón de stop, el motor irá primero hasta la posición del límite inferior, luego hacia 
la posición de punto preferido (aplica para las persianas venecianas).

Después de ajustar los límites superior e inferior, puede programar una posición intermedia

P2

Posicionar en el límite
intermedio deseado.

Presione
P2

Presione
STOP

Presione
STOP

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Generará un Ciclo
Pitará 3 veces

Se estableció
el punto preferido

2, Borar punto preferido

P2

Presione
P2

Presione
STOP

Presione
STOP

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Pitará 1 vez
Generará 1 Ciclo

Generará un Ciclo
Pitará 3 veces

Se ha borrado
el punto preferido

Nota: el motor se apagará, luego volverá a encender, el motor saldrá del modo de con�guración de 
límite; la con�guración de límite inconclusa se saldrá desde el modo de con�guración de la posición 
límite, si la con�guración anterior tiene límite, continúe usando el límite anterior.

Instructivo Motor Tubular DM35LEInstructivo Motor Tubular DM35LE

Stroke support

Tail insert bracket

Notas de operación

1. Antes de usarlo por primera vez, cárguelo, asegúrese de haberlo cargarlo completamente antes de usarlo.
2. No opere el motor con alarma de batería baja.
    ①El motor dejará de operar cuando el suministro de voltaje sea menor a 6.5   V y volverá a operar cuando el voltaje supere los 7.5 V.
    ②Cuando la potencia de voltaje es menor a 10 V, el motor trabajará continuamente, la alarma pitará 10 veces, es señal que el motor debe cargarse.  
3. Operación:
    ①El botón emitirá un intervalo válido de 10 segundos, éste desaparecerá después de 10 segundos.
    ②El motor iniciará un sonido para alertar, por favor realice el paso siguiente después de la alerta.
4.  Establezca la posición limite:
    ①El límite superior e inferior no pueden ser con�gurados en la misma posición.
    ②Con la con�guración limite apagada diríjase a la función de almacenamiento. 
    ③Ingrese el código asociado, 2 minutos después saldrá automáticamente de la con�guración de límites.
    ④Restaure a con�guración de fábrica para borrar todas las con�guraciones.
5. Cuando el motor está funcionando sin ser operado, el tiempo límite para su uso es de 6 minutos después de esto se detendrá automáticamente.
6. Si la transmisión se pierde por favor con�gúrelo nuevamente.
 

Antena

Cargador

Panel solar

Antena

Instrucciones de carga

El motor tiene una batería incorporada, para recargar el motor utilice el 
cargador DC1653 (Motor de 3,0 Nm). También puede cargar su motor con 
paneles solares DC1289A (B / C); cuando la batería está baja, conecte el 
cargador, la luz del cargador muestra una luz roja. Las baterías están 
llenas cuando la luz roja cambia a verde.

Instalación del motor

1. El tubo de enrolle debe estar correctamente ajustado con la Crown y el Drive Adapter.
2. Elige la Crown y el Drive Adapter basándote en el tubo de enrolle.

Tubo de enrolle
Tubo de enrolle

② Drive Adapter

① Crown③ Circlip

Antes de poner en funcionamiento el motor es importante leer las siguientes notas de precaución:

Nota: si el control      no coincide con el código, es necesario agregar el control; después de agregar 
exitosamente el control, se conservarán todas las con�guraciones originales del motor.

Con�rmación de con�guración
de límites superior e inferior.


